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Աշխատանքային 
ռեժիմների 
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https://www.ruselt.ru/information/vliyanie-kachestva-elektroenergii-na-rabotu-elektropriemnikov/
https://www.ruselt.ru/information/vliyanie-kachestva-elektroenergii-na-rabotu-elektropriemnikov/
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https://cyberleninka.ru/journal/n/gornyy-informatsionno-analiticheskiy-byulleten-nauchno-tehnicheskiy-zhurnal
https://cyberleninka.ru/journal/n/gornyy-informatsionno-analiticheskiy-byulleten-nauchno-tehnicheskiy-zhurnal
http://yadda.icm.edu.pl/yadda/element/bwmeta1.element.baztech-88d88ae2-c23d-4669-8846-b0c8502ae0eb
http://yadda.icm.edu.pl/yadda/element/bwmeta1.element.baztech-88d88ae2-c23d-4669-8846-b0c8502ae0eb
https://elibrary.ru/author_items.asp?authorid=942425
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http://nauka-rastudent.ru/23/3048/
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http://www.deltronic.info/content/files/Soft_Starters_VV.pdf
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