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․ ․

• ․ ․
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𝑦
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․

․

 {𝑥1, 𝑥2, . . . , 𝑥𝑚}

 

𝑃(𝑦|𝑥1, 𝑥2, … , 𝑥𝑚)

 𝑃(𝑦|𝑥1, 𝑥2, … , 𝑥𝑚)

𝑥1 𝑥2 𝑥𝑚  … 

𝑃(𝑦|𝑥1, 𝑥2, … , 𝑥𝑚) 𝑦 

𝑥𝑚+1 𝑥𝑚+2 𝑥𝑛  
… 

𝑃(𝑥𝑚+1|𝑦) 𝑃(𝑥𝑚+2|𝑦) 𝑃(𝑥𝑛|𝑦) 

1 

2 

3 

․ ․
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2𝑛 𝑛

𝑦

․
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• 

𝑦

• 𝑦

𝛼

 (𝑥𝑖 , 𝑥𝑗  | 𝑦)  >  𝛼 𝑖 ∀ 𝑗 ∈  [1, 𝑛], 𝑖 ≠  𝑗 𝑛

𝑥𝑖

𝛼

․

․ 𝛼

𝑖 𝑗

𝑦

𝛼

𝛼 𝛼

․

․ α

․

α

α
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․ ․

𝛼

Հայտարարել testResults 

զանգված 

α = 1 

Դիսկրիմինա-

տիվ հատվածը 

դատարկ չէ 

Կառուցել հիբրիդ մեթոդի մոդելը 

Փորձարկել մեթոդի մոդելը, 

արդյունքն ավելացնել testResults-

ում 

α = α / 10 

testResults-ից գտնել լավագույն 

արդյունքը 

Ելք․ հիբրիդ մեթոդի մոդելի 

լավագույն կառուցվածքը 

Մուտք․ տվյալների 

հավաքածու 

Ուսուցանել ալգորիթմները 

for i = 1 to n 

for j = 1 to n 

 i ≠ j 

CI(xi, xj | 

y) < α 

Ավելացնել i-րդ հատկանիշը 

դիսկրիմինատիվ հատվածին 

break 

j ≥ n 

Ավելացնել i-րդ հատկանիշը 

գեներատիվ հատվածին 

Ելք․ դիսկրիմինատիվ և 

գեներատիվ հատվածներ 

հատկանիշներ 

Մուտք․ տվյալների հավաքածու, 

հատկանիշների քանակ՝ n, դասի 

փոփոխական՝ y, պայմանական 

անկախության շեմային արժեք՝ α 

(ա) (բ) 
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𝛼

𝛼

𝛼

𝛼

𝛼

𝐹1

 
𝐹1 =  2

𝑝𝑟𝑒𝑐𝑖𝑠𝑖𝑜𝑛 ∙ 𝑟𝑒𝑐𝑎𝑙𝑙

𝑝𝑟𝑒𝑐𝑖𝑠𝑖𝑜𝑛 + 𝑟𝑒𝑐𝑎𝑙𝑙
 ,
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• 𝑝𝑟𝑒𝑐𝑖𝑠𝑖𝑜𝑛 𝑦 = 1

 𝑦 = 1

• 𝑟𝑒𝑐𝑎𝑙𝑙 𝑦 = 1

𝑦 = 1

𝐹1

𝐹1

․ ․

𝐹1

𝐹1
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․ ․

𝐹1

․
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